HUBSAN X4 H107C 2 MEGA PIXELS

2.4GHz RC UPDATE V2.0 SERIES 4 CANAUX (Notice X4 V2.4)

1-INTRODUCTION
Atoc2tech vous remercie pour I'achat de ce produit.

Merci de lire et suivre attentivement les instructions de ce manuel.
Conservez-le pour consultation ultérieure (maintenance, réglages ...).
2 - CONSIGNES DE SECURITE

Ce quadcoptere radiocommandé n’est pas un jouet.

Une utilisation inappropriée ou un dysfonctionnement de I'appareil peut entrainer des blessures graves et porter préjudice
aux gens et a leurs biens.

Afin de garantir votre sécurité, celle des autres et de votre appareil, choisissez un espace de vol bien dégagé et exempt
d’obstacle. Ne volez pas a proximité des personnes, des batiments, des lignes a haute tension ou des arbres.

Il est conseillé aux débutants d’observer et de s’entourer d’un pilote expérimenté avant le premier vol et durant la phase
d’apprentissage.

Mises en garde particuliéres :

Le Hubsan X4 comporte des piéces présentant un danger certain di a leur grande | ELIMINATION DES BATTERIES
Ne jetez pas les batteries avec les ordures

vitesse de mouvement : Les pales du rotor principal et du rotor de queue (rotor ménageres |
anti-couple) peuvent infliger de sérieuses blessures corporelles et dommages | conformément & la directive européenne
matériels. Ainsi, faites bien attention a ne pas vous tenir trop prés des hélices ! | 2006 /66/CE, accus ou piles usés ou défectueux

Attention aussi aux vétements amples, cheveux longs... doivent étre isolés et suivre une voie de
recyclage appropriée.

Lorsqu’il est en marche, ne laissez pas le drone sans surveillance. En vol, ne le perdez jamais de vue. Si tel était le cas, stoppez
toute manceuvre. Une fois I'appareil au sol, éteignez-le immédiatement ainsi que son transmetteur.

Ce drone fonctionne avec une batterie Li-Po (Lithium-Polymere) et renferme des composants électriques de précision.

Afin d’éviter tout risque d’incendie ou autre dommage, ne rechargez jamais la batterie quand elle est insérée dans 'appareil.
En cas de non emploi durant 48h ou plus, stockez la batterie chargée a 50% environ pour préserver sa performance et sa
durée de vie.

Une question ? Un besoin de piéces détachées, veuillez consulter notre site : http://www.atoc2tech.fr




Rangez I'engin et sa batterie dans un lieu sec a température ambiante. Toute exposition a I’eau ou a ’lhumidité pourra créer
des dysfonctionnements entrainant une perte de réceptivité ou un crash.

Lors du remplacement de pieces détachées, utilisez exclusivement celles prévues par la marque pour ce modele.

3 - CONTROLES DE SECURITE AVANT LE VOL

A effectuer systématiquement avant chaque vol !

= Controlez que les batteries de I'’émetteur et du drone soient bien chargées pour effectuer le vol.
= Avant d’allumer I'émetteur, vérifiez que le levier de gaz soit complétement tiré vers I’arriére (position basse).

= Contrélez scrupuleusement les pales des hélices et les supports moteurs. Des pieces détachées endommagées
peuvent s’avérer dangereuses et provoquer des blessures.

= Assurez-vous que la batterie et la prise d’alimentation soient solidement attachées. En cas de fortes vibrations durant
le vol, la prise peut se détacher et causer la perte de controle de I'appareil.

=  Pour la mise en fonction de votre unité, Commencez toujours par allumer la radiocommande et seulement ensuite le
drone. Pour éteindre votre unité, procéder a I'inverse (drone d’abord, puis émetteur). Une erreur de procédure peut
occasionner une perte de controle.

4 — CHARGEMENT DE LA BATTERIE Li-Po 3,7V, 280mAh

Sortez la batterie située a I’arriére du drone

Connectez la batterie au chargeur USB, puis relier le chargeur USB a un ordinateur ou tout autre port USB de 5V +0,5V. Quand
la batterie est en charge, la LED s’allume. Quand le chargement est complet, la LED s’éteint.
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Rappel :

Pensez a toujours charger partiellement la batterie avant de la stocker.

Normalement, les batteries Li-Po conservent leur charge pendant une assez longue durée ; Il n’est donc pas nécessaire de les
recharger, sauf si leur période de stockage excéde 3 a 6 mois.

En cas de décharge excessive, la batterie ne pourra plus étre rechargée !

Une question ? Un besoin de piéces détachées, veuillez consulter notre site : http://www.atoc2tech.fr




5-EMETTEUR

5.1 - Présentation et fonctions du menu principal
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5.2 — Installation des piles dans la radiocommande

Note :
Ne mélangez pas des piles neuves et anciennes

Ne mélangez pas des piles différentes : classique et rechargeable
Ne pas utiliser de pile rechargeable.

Enlever le couvercle Installer 4 piles AAA Remettre le couvercle
Ne pas inverser les polarités +-

Une question ? Un besoin de piéces détachées, veuillez consulter notre site : http://www.atoc2tech.fr




5.3 — Calibration de la radiocommande

Pousser et maintenir les deux manettes en haut et a gauche, et allumer la radiocommande sans relacher les manettes.
Faire tourner chaque manette dans toutes les directions. Appuyer longuement sur n'importe quel bouton de réglage jusqu'a
ce que la LED de la radiocommande clignote en rouge, signalant que le calibrage est effectué.

6 — CAMERA D’ENREGISTREMENT
Eteignez I'émetteur et le drone avant toute insertion ou retrait de la carte SD !

6.1 — Synchronisez la radiocommande avec le drone, les lumiéres doivent rester fixes. La caméra a besoin de quelques
secondes pour reconnaitre la carte micro SD. La lumiére bleu situé a co6té de la carte SD devient bleu.

6.2 — Appuyer sur le bouton a c6té de la micro carte SD, la LED s’allume rouge une seconde, puis clignote, indiquant le début
de I'enregistrement. Lorsque |'enregistrement est terminé, appuyez a nouveau sur le bouton pour sauvegarder la vidéo, la LED
redevient bleu.

Si vous ne souhaitez pas conserver l'enregistrement en cours, débranchez juste la batterie.
7 — PREMIER VOL AVEC LE X4
Le controleur de vol de votre X4 est codé avec une procédure d'allumage de sécurité qui vous assure que les moteurs du X4

ne s'allumeront pas s’ils ne détectent pas le signal de la radiocommande lorsque la batterie Li-Po est branchée.

7.1.1 Assurez-vous que le manche des gaz est en position basse.

Une question ? Un besoin de piéces détachées, veuillez consulter notre site : http://www.atoc2tech.fr




7.1.2 Allumer la radiocommande, la LED rouge clignote. Ne bougez aucun manche et n’appuyez sur aucun bouton de réglage
avant que le drone soit synchronisé (Lumiére fixe.) car vous risquez des déplacements du drone indésirable.

7.1.3 Insérez la batterie a fond dans le logement prévu a cet effet. Connectez la batterie du drone en respectant les polarités.
Positionnez les fils pour qu’ils restent hors de portée des hélices dans les encoches prévues a cet effet. Posez-le sur une
surface plane.

7.1.4 La radiocommande produit un BIP, puis la LED passe au vert, les lumiéres du drone sont fixes. Il est prét a décoller.
En appuyant 2 secondes sur les réglages des gaz, vous pouvez éteindre les LED du X4.

2 secondes

Note :

Les LED clignotent lorsque le X4 n'a plus assez d'énergie ou que la connexion avec la radiocommande n'est pas correcte.
Vous n'avez pas besoin d'ajuster les réglages de direction si le X4 fait des mouvements brusques a gauche ou a droite
pendant le vol. Le X4 s'initialise automatiquement sur le neutre lorsqu'il est posé sur le sol pendant 3 secondes, manette de
gaz baissées a fond.

7.2 - Les commandes et réactions du drone X4

AVERTISSEMENT : Pour éviter de perdre le controle bougez les manettes de commande doucement !

Des mouvements brusques réduisent la capacité de prendre de l'altitude. Maintenez une certaine altitude lors de
manosuvres.

Une question ? Un besoin de piéces détachées, veuillez consulter notre site : http://www.atoc2tech.fr




Effectue un déplacement latéral (crabe) a gauche ou a droite

8 — REGLAGES AVANCES

8.1 Inversion des commandes

8.1.1 Inversez la commande de profondeur (avancer/ reculer : commande de droite)

Appuyez verticalement sur le manche de commande de la profondeur pendant 2 secondes pour entrer dans le menu. Appuyez
sur le bouton de réglage de la profondeur vers le haut ou bas pour inverser la commande. Appuyez a nouveau verticalement
sur le manche de profondeur pour valider le choix et sortir du menu.
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Une question ? Un besoin de piéces détachées, veuillez consulter notre site : http://www.atoc2tech.fr
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8.1.2 Inversez les commandes de rotation et de translation
Appuyez verticalement sur le manche de commande de la profondeur pendant 2 secondes pour entrer dans le menu. Appuyez

sur le bouton de réglage de la translation (gauche ou droite) ou de la rotation (gauche ou droite) pour inverser les
commandes. Appuyez a nouveau verticalement sur le manche de profondeur pour valider le choix et sortir du menu.
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8.2 Mode normal et expert

Le X4 est d’origine réglé sur le mode de vol normal, et il démarrera toujours sur ce mode. Bien que le drone soit déja trés
réactif dans le mode normal, vous pouvez exploiter son potentiel a 100% dans le mode Expert.

Pour activer le mode Expert, il faut que la radiocommande et le drone soit synchronisé. Appuyez verticalement et brievement
sur la commande de profondeur pour changer de mode : 2 bips indiquent le mode expert, 1 bip indique le mode Normal.
L’écran LCD affiche alors le mot « Expert » et la LED de la radiocommande clignote en rouge.
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8.2 Réglages de la sensibilité des commandes (Mode normal ou Expert)

Appuyez verticalement pendant 2 secondes sur le manche de commande de la profondeur pour entrer dans le menu de
réglage de la sensibilité SE.

Appuyez sur la base de la commande des gaz jusqu'a I‘apparition de 3 points clignotants.

T UBSAN ® Réglage dev\ la sensibilité
X de la rotation

| 53|

Clignote

Choisissez le niveau de sensibilité en appuyant sur la base de commande des gaz. Appuyez sur les boutons de
réglages des différentes commandes pour régler la sensibilité des commandes (plus le nombre de carré est élevé,

Une question ? Un besoin de piéces détachées, veuillez consulter notre site : http://www.atoc2tech.fr




plus le X4 sera sensible). Appuyez a nouveau verticalement sur le manche de profondeur pour valider vos choix et sortir du
menu.

8.3 Acrobatie aérienne
Ces manceuvres ne peuvent se faire qu’en mode Expert (Référez-vous a la section 8.2).

M1 2
(00 0N, Expert | ,2

Pour sélectionner les acrobaties, appuyez verticalement sur le manche des gaz.
e 1Bip: acrobatie activé
e 2 Bip : acrobatie désactivé

8.4 Acrobatie aérienne : les commandes

Une question ? Un besoin de piéces détachées, veuillez consulter notre site : http://www.atoc2tech.fr




Tonneaux a gauche

Poussez la commande a fond a gauche, puis rapidement a droite et le remettre en position centrale aprés |'acrobatie

Tonneaux a droite

Poussez la commande a fond a droite, puis rapidement a gauche et le remettre en position centrale aprés I'acrobatie

Looping avant

Poussez la commande a fond en avant, puis rapidement en arriére et le remettre en position centrale apres |'acrobatie

Looping arriere

Poussez la commande 3 fond en arriére, puis rapidement en avant et la remettre en position centrale aprés |'acrobatie

Note : quand la batterie est faible, les acrobaties sont impossibles a réaliser
9 — Les hélices
Ordre des hélices

Les hélices de drone ne sont pas toutes identiques. Chaque hélice est repérée avec une lettre A ou B. Quand vous remplacez
une hélice, soyez certains d’installer la bonne. Sans quoi votre drone ne pourra décoller.

Une question ? Un besoin de piéces détachées, veuillez consulter notre site : http://www.atoc2tech.fr




Enlever les hélices : Immobilisez I'hélice, insérez la clé en U sous I'hélice, faite levier en appuyant vers le bas pour
facilement la sortir de I'axe moteur.

Installer une hélice : Saisir I'hélice par son centre, alignez le trou et I'axe moteur, et pressez fermement mais doucement la
nouvelle hélice.
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Les hélices sont dangereuses lorsque le X4 est en vol. Pour prévenir tout dommage ou blessure, veuillez installer
la protection d’hélices

Démontez les 4 hélices. Positionnez les quatre trous de la protection sur les 4 moteurs. Appuyez sur chacun des
angles de la protection pour la positionner correctement. Remontez les hélices suivant I'ordre (voir plus haut).

* La clé en U et la protection ne sont pas incluses et doivent é&tre commandées séparément.

Une question ? Un besoin de piéces détachées, veuillez consulter notre site : http://www.atoc2tech.fr




Note aprés chaque crash :

Vérifiez que la protection est bien insérée et qu’elle ne géne en rien la rotation des hélices. Vérifiez aussi la bonne
insertion des hélices. Si une ou plusieurs hélices sont abimées, changez-les (une hélice abimée provoque une
instabilité pendant les phases de vol).

Probléemes et solutions H107C

1. La radiocommande et le X4 ne sont pas synchronisées.

Le levier des gaz doit étre en position basse. Veuillez ne pas bouger les leviers ou les réglages de commandes
pendant la procédure d'allumage et la synchronisation.

2. La LED de la radiocommande s'allume puis s'éteint brusquement.

Remplacez les piles AAA de la radiocommande.

3. L'affichage LCD de la radiocommande n'affiche pas le menu de réglage aprés avoir appuyé sur le levier pendant
2 secondes.

La commande des gaz n’est pas en position basse.

4. Le gyroscope ne fonctionne pas bien.

(1) La charge de la batterie est trop faible. (2) resynchronisez avec la radiocommande. (3) Atterrissez sur une
surface plane et horizontale et restez avec les gaz au minimum pendant 3 secondes puis essayez a nouveau de
voler.

5. Impossible de faire une acrobatie

(1) Appuyez une fois sur le levier de profondeur pour entrer dans le mode Expert. (2) Dans le mode Expert, la
sensibilité de chaque canal devrait étre de 90 %, vous pouvez régler la sensibilité dans le menu des réglages.
Veuillez consulter la section 8.2

Appuyez sur le levier des gaz pour désactiver I'anti-acrobatie. (4) La batterie Li-Po est trop faible et doit étre
rechargée.

6. Le X4 est instable ou vibre.

Vérifier que les moteurs, les bras, la coque et les hélices soient correctement positionnés.

7. Basculer entre une sensibilité faible ou élevé n’est pas trés simple

Appuyez une fois brievement sur le levier de profondeur pour basculer en mode Expert (LED rouge clignotant sur la
radiocommande) ou en mode Normal (LED verte fixe). Le mot "Expert' apparait en bas de |'affichage LCD.

8. Impossible de décoller.

(1) Mauvaise installation des hélices. Les hélices sont marquées "A" (sens horaire) et ''B" (sens antihoraires).
Vérifiez la bonne disposition chapitre 9.

09. Un moteur ne tourne pas librement pas librement aprés un crash.

Appuyez verticalement sur le dessus pour résoudre le probleme, ou remplacez le moteur.

10. Le bras du X4 est désolidarisé suite a un atterrissage violent ou un crash.

Le X4 est a une structure congue pour absorber un maximum les chocs. Ré-emboitement simplement le bras en
appuyant dessus.
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11. Un ou plusieurs moteurs ne fonctionnent pas

(1) Le moteur est endommagé. Remplacez-le.

(2) Les fils du moteur sont déconnectés. Reconnectez-les.

(3) Un élément du controleur de vol a grillé. Remplacez le contréleur.

Une question ? Un besoin de piéces détachées, veuillez consulter notre site : http://www.atoc2tech.fr




12. Le drone part toujours dans une direction
Calibrer les accéléromeétres avec la méthode suivante :
Avant d'effectuer le calibrage de I'accélérometre, veuillez vérifier que les hélices, les moteurs et le X4 soient dans de
bonnes conditions d'utilisation avec une batterie completement chargée. S'assurer que la batterie et les cables
soient correctement insérés dans le compartiment.
Veuillez ne bougez aucun levier ni aucun réglage de commande avant le début de la procédure, veuillez passer en
mode Expert pour ce calibrage.
1/Aprés avoir allumé la radiocommande, le X4, et entendu le bip de connexion, mettre les réglages de
commande d'ailerons et de profondeur au milieu, I'affichage LCD indiquant 50.
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2/ Maintenir le levier des gaz a fond a droite et en bas. Ensuite bouger rapidement le levier d'ailerons de gauche
a droite plusieurs fois, jusqu'a ce que les 2 petites LED de téte clignotent. Le clignotement indique un calibrage
correct. Ce calibrage corrigera les éventuelles dérives survenues apres de brusques changements de direction.

A\

3/ Si le X4 dérive toujours d'un c6té, vous pouvez le poser sur une surface plane en corrigeant |'horizontalité
avec quelques feuilles de papier placées sous ses pieds du c6té ou il dérive (le nombre de feuilles variera suivant
I'importance de la dérive), il pourra alors calibrer les accéléromeétres avec un angle de compensation de niveau.

13. Le X4 a une dérive excessive lors d'un vol stationnaire méme apreés une calibration correcte.

Posez-le sur une surface plane et horizontale et soulevez légerement le c6té ou il dérive en placant quelques feuilles
de papier (le nombre de feuille dépend de I'importance de la dérive), il peut maintenant étre calibré en tenant
compte de cette modification d'angle.

14. La caméra n'enregistre pas.

Utilisez seulement des cartes micro SD de marque. D’'une capacité de 2 a 16giga, et d’une classe minimale de 4.
Appuyez sur le bouton a coté de la micro carte SD, une mini-LED rouge clignote, indiquant le début de
I'enregistrement. Lorsque I'enregistrement est terminé veuillez appuyer de nouveau sur le bouton pour
sauvegarder votre vidéo, la mini-LED rouge s'éteint. Si vous ne souhaitez pas sauvegarder I'enregistrement,
débranchez la batterie du X4.

Une question ? Un besoin de piéces détachées, veuillez consulter notre site : http://www.atoc2tech.fr




